










































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































































реш ае м ы х  задач в совоку п н ости с ун и кал ьность ю 
информации будет представлять коммерческий и нтерес для 
многих фирм и организаций , что в дальнейшем позволит 
скомпенсировать затраты на создан ие системы . 

Перспективы иепоJJЬЗо881111J1 резуnтатов эксплуатации 
системы ГЕОИК-2 ДJ1J1 обеспечеви• безопасности 
полетов и посадки самолетов ме-.цувародвой 

rраждавской авиации 
Как известно ,  равноп равн ыми  составл я ющим и  

международн ой систем ы глобал ьной навигации G N S S - l 
являются космические навигационные системы ГЛ ОНАСС 
( Россия) и G PS (США) . Их координатными основами слу­
жат геоцентрические системы координат ПЗ-90 и WGS-84 
соответственно [ 1 9 1 .  По своим фундаментальны м  постоян ­
н ы м ,  испол ьзован н ы м  в качестве исходных  при вы воде 
указанных систем ,  по методологии получения геодезичес­
ких параметров ,  характеризующих систему  координат в 
целом , и по точности отнесения к ЦМЗ ( l - 2 м)  системы 
координат ПЗ-90 и WGS-84 иде нтичны и в этом смысле 
равнозначны .  В то же время по взаимному расположению 
соответствующих осей Х,  У, Z систем координат имеются 
л и не й н ы е  смещения  (до 3 м )  и угловые развороты (до 
десятых дол е й  се кунды ) .  В этом смысле  коорди натные  
системы различны . 

Для обеспечения безопасности полетов и посадки само­
летов Международной организац и и  гражданской авиаци и  
( И КАО) ,  оборудованных и нтегрированными  - работаю­
щими по сигналам КА систем ГЛОНАСС и G PS - спутни­
ковыми навигационными приемниками требуются , кроме 
надежной координатной основы , достаточно точные пара­
метры связи используемых систем координат .  В настоящее 
время параметры связи систем П З-90 и WG S-84 известны 
с точ ностью 6 - 8 м .  Такая точ ность достаточ на только 
для обеспечения захода на посадку и посадки самолетов 
по 1 -й категории И КАО. Для обеспечения посадки по 2-й  
категории требуется точность порядка l м ,  по  3-й категории 
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- точность первых дециметров не только параметров связи, 
но и собственно систем координат. Обеспечить столь высо­
кую точ ность можно только в резул ьтате радикального 
улучшения систем координат ПЗ-90 и WGS-84.  В начале 
XXI столетия Россия с помощью космической геодезичес­
кой системы ГЕО И К- 2 и США с помощью своих систем 
должны решить и эту довольно сложную организационную 
и научно-техническую задачу. 
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